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Resolugao, precisio e acuracia

Resolug¢ao: menor deslocamento medido pela maquina
Precisdo: capacidade de repetir o mesmo deslocamento

Acuricia: exatidao ( padrao de medicao)

resolucao

repetibilidade



Precisao e acuracia

acurado e preciso

preciso e nao acurado
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compensacao de erro




Erros geométricos
Erro de Abbe

Abbe ermor
at caliper tips




Erros de forma
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Erros dindmicos

Vibragdes: freqiiéncias naturais, rigidez dindmica
rigidez
massa

amortecimento

Excitagcao: rolamentos, eixo arvore, atuacao



Principio Cinematico

restringe 1 grau de liberdade restringe 2 graus de liberdade

restringe 6 graus de liberdade




Estrutura de maquinas




Base da maquina

Fixa:

ferro fundido




Mobvel:

aluminio

Rigide
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> Deftlexao, freqiieéncia natural
Massa



Estrutura com chapas e perfis tubulares

unides: solda, parafuso
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Exemplo de maquina com estrutura soldada







Loop estrutural

XY table

"Struectural loop”

Livro do prof. A. Slocum




Exemplo

pega

/ e ferramenta




Estrutura tipo portico

"Structural loop"

X carriage
et Y Spindle
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Freqii€ncia natural

Modelo simples: Q) = \/ k / m

Exemplo: flexao
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Deflexao no centro da viga:

0 = PIP/48EI

Supondo que m/2 esta concentrado no centro:

o= 348EI ~9280 EI3
L'(ml/?2) mL

valor exato: 9.87



Torsao
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Secc¢des fechadas de paredes finas

freqiiéncia natural: torsao
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Sistema dinamico de segunda ordem

—1 1
I Curves (starting from the top) —

]

/

M =0.05
[ ]\ E:D.l

=02

=0.3
=04

=0.5
=0.6
=07

—

eo
e oo

S
)
/
T BT T AT BT BT AT 2T RV AT
b =
=l

AN
| VAN

rE, 4
£

ik
/

K

ALY
14
|1
=

Amplification factor (output/input)

/Wy



Cuidados!

Rigidez local:
“tambor”

Flexao e tor¢ao
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Movimento suave
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Boa escolha! Minimo recomendavel



Mancal para eixo
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