ADAPTAGCAO E DESENVOLVIMENTO DE UM MODELO COMPUTACIONAL
PARA A SIMULACAO DA FRENAGEM DE UM VEICULO PESSOAL
EQUIPADO COM CDC

Resumo:

Este trabalho tem como objetivo a adaptacao, desenvolvimento e validacédo de
um modelo computacional em Matlab/Simulink de um automével em processo
de frenagem, cuja suspensao é equipada com o sistema de amortecimento
CDC (Continuous Damping Control). Este modelo deve ser apto a auxiliar o
desenvolvimento de estratégias de controle da suspenséao para fins de
diminuicédo da distancia de frenagem do veiculo. O foco do processo de
adaptacao foi a melhora do comportamento longitudinal da simulagéo, através
de mudancas no modelo de atrito dos pneus, nos efeitos de inclinagao da pista
e no detalhamento da dindmica da suspensao. De acordo com os resultados do
processo de validagao, realizado com o auxilio de dados extraidos de ensaios
com um veiculo de testes real, 0 modelo desenvolvido representa com boa
precisdo a dindmica vertical do veiculo e consegue fornecer informacgdes
genéricas sobre sua dindmica longitudinal. Por ultimo, sdo apontadas algumas
alternativas para o refinamento do modelo.
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