PROJETO, SIMULACAO E CONSTRUCAO DE UM MANCAL MAGNETICO
UTILIZANDO PID E PWM

Resumo O presente trabalho mostra o estudo, a simulacao e a construcéao de
um mancal magnético radial ativo controlado por PID. O equipamento montado
consiste em um mancal magnético para levitacao de um anel e controlado por
um microcontrolador PIC 16f877A. Foi modelado um eixo rigido suspenso por
um mancal magnético radial ativo, considerando sua dinamica na dire¢éo radial
e a atuagéo de forgas externas ao sistema. Um controle PID é projetado a partir
da linearizacao do sistema por expansao em série de Taylor. Realizam-se
simula¢des sem controle para demonstrar a instabilidade do sistema e a
necessidade de controle em sua aplicagdo. Realizam-se simulacdes com a
atuacao do controle PID para gerar respostas do sistema e determinar os
parametros de controle da aplicagéo do teorema do momento angular (TMA) e
simulado no software scilab. Um controlador proporcional, integral e derivativo
(PID) seré utilizado para o controle do sistema. Sistemas eletrénicos anal6gicos
e digitais sdo projetados para a aplicacdo do controle e um protétipo é
construido para os testes do sistema de controle e da eletrdnica projetada.
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