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Resumo. Este trabalho trata da modelagem e controle de um veículo auto-
estabilizante adaptado para portadores de paraplegia. Primeiro, foram criados 
modelos físicos e matemáticos do sistema formado pelo veículo e o usuário 
sobre ele. Então, para controlá-lo, foi projetado um algoritmo de controle 
utilizando lógica difusa, sintonizado a partir de simulações numéricas. Para 
verificar seu desempenho, foram feitas simulações usando método de controle 
linear quadrático, e testes variando o conjunto de parâmetros do usuário. 
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